Specyfikacje Techniczne D.01.01.01

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru Robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i jej punktow wysokosciowych, a takze
pomiarow powykonawczych ramach zadania ,,Przebudowa drogi powiatowej Nr 1140B
Wolownia — Suchodoly w km 0+000 — 3+645”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot zwigzanych z odtworzeniem
w terenie przebiegu trasy drogowej z Dokumentacja Projektowa i obejmuja:

= sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy,

= odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej,

* wyznaczenie i utrwalenie reperow roboczych,

= uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

= wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

= zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

* wykonanie pomiardw biezacych w miar¢ postgpu robot, zgodnie z Dokumentacja,

* wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza — wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszczeniu obiektow ogdlnogeograficznych oraz
elementow ewidencji i budynkow, a takze sieci uzbrojenia terenu.

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robo6t oraz
za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotyczace materialow

Wymagania ogdlne dotyczace materialtdw podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu Robot okreslonych w pkt. 1.3 sa pale
1 paliki drewniane, badZ inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy i reperéw roboczych nalezy stosowaé pale
drewniane z gwozdziem lub trzpienie stalowe (stabilizacja punktow w istniejacej nawierzchni).

Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow zalamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15+0,20 m i dlugos¢ 1,5+1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane o dlugosci okoto
0,30 m i $rednicy 0,05+0,08 m.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu
Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.

3.2. Sprzet do wykonania Robot

Do odtworzenia punktéw wysokosciowych oraz osi trasy i przepustow, a takze
wykonania inwentaryzacji powykonawczej nalezy stosowa¢ odpowiedni sprzet geodezyjny:
- urzadzenia GPS
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe i parciane.
Stosowany sprz¢t powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokladnosci przy pracach
pomiarowych, jak i przy opracowaniach kartograficznych.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 4.

4.2. Wymagania dla transportu
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Transport geodetow, sprzg¢tu geodezyjnego oraz materialdw potrzebnych do stabilizacji
osi trasy i wyznaczenia zakresu rob6t moze odbywac si¢ dowolnymi srodkami transportowymi,
spehiajagce wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego i BHP.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami
GUGIK.

Zamawiajacy zobowigzany jest wytyczy¢ 1 zastabilizowaé w terenie punkty glowne
osi trasy 1 dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy oraz wszelkie inne dane, niezbedne
do zidentyfikowania punktow gléwnych w terenie.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Inzyniera, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezb¢dne do szczegdlowego wytyczenia Robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnosci
wykonanych rob6t z Dokumentacja Projektowa, niniejszymi ST oraz zmianami
wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera. Wykonawca powinien natychmiast
poinformowa¢ Inzyniera o jakichkolwiek bledach wykrytych w wytyczeniu punktow gléwnych
trasy. Bledy powinny by¢ usunigte na koszt zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji
Projektowej sa zgodne z rzeczywistymi. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
istotnie roznig si¢ od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Wszelkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic terenu
podanych w Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Kierownika Projektu, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne terenu musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajagce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub w skutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza
do obowigzkow Wykonawcy. Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powinny by¢
poprzedzone uzyskaniem z os$rodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej informacji
o rodzaju, potozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej i wysokosciowej) oraz o
mapie zasadniczej 1 ewidencji gruntow.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy

Punkty wierzchotkowe trasy i1 inne punkty gldowne do tyczenia powinny byc
zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych a takze
dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych.

Wykonawca powinien zalozy¢ roboczy punkt wysokos$ciowy (reper roboczy).
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Reper roboczy nalezy zlozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych.

Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdluz trasy drogowej. Dla przedmiotowego zadania nalezy zalozy¢ jeden reper
roboczy.

Rzedne reperu nalezy okresli¢ z doktadnoscia do 0,5 cm stosujac niwelete podwdjna.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
1 jednoznaczne nazwy reperu i jego rzedne;.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich
w odleglos$ci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne punktoéw osi trasy nalezy wyznaczy¢
z dokladnoscia do rzgdnych okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi jezdni w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni
stalowych, ktérych usunigcie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

5.4.  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

= wyznaczenie krawedzi jezdni,

* wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy
robdt ziemnych),

" wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturéw) nasypdéw i wykopow
w przekrojach poprzecznych (tzw. Profilowanie przekrojow poprzecznych),

= Powinno by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupekienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt zaakceptowanych
przez Inzyniera.

Do wytyczenia krawedzi jezdni nalezy stosowac szpilki stalowe.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypdéw przekraczajacych 1 metr oraz
wykopow glebszych niz jeden metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie warstwy
wyréwnawczej nawierzchni oraz nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja
projektowa. Konieczne jest profilowanie przekrojoéw poprzecznych we wszystkich punktach
glownych trasy, zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w innych dodatkowych punktach
zaakceptowanych przez inzyniera.

5.5. Przeniesienie punktow poligonowych
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Przeniesienie punktow poligonowych powinno by¢ dokonane przez uprawnionego
geodete w porozumieniu z Panstwowym OsSrodkiem Dokumentacji Geodezyjnej
i Kartograficzne;j.

5.6. Wykonanie pomiaréw powykonawczych

W pierwszej kolejnosci nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zalozong osnowe geodezyjna.
Nastepnie nalezy wykona¢ pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4 ,,Pomiary
sytuacyjne i wysokos$ciowe”, mierzac wszystkie elementy tresci mapy zasadnicze;.

Prace obliczeniowe nalezy wykonywa¢ przy pomocy sprzetu komputerowego.
Whiesienie pomierzonej tresci na map¢ zasadnicza oraz mapg¢ ewidencji gruntow
prowadzonych technikami tradycyjnymi nalezy wykona¢ metoda klasyczng (kartowanie
i kreslenie rgczne) lub przy pomocy automatow kreslacych (ploterow).

Wykonang dokumentacj¢ geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowaé zgodnie
z przepisami Instrukcji O-3 ,Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej
i kartograficznej”, z podzialem na:

1) dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,
2) dokumentacje techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji.

Sposéb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w pkt. 2) oraz forme
dokumentow nalezy uzgodni¢ z o$rodkiem dokumentacji.

Dla Zamawiajacego nalezy skompletowac¢ nastgpujace materialy:

- wtornik mapy zasadniczej uzupetiony dodatkows trescia,

- kopie wykazoéw wspdhrzednych 1 wysoko$ci punktéw osnowy poziomej, wysokosciowej
oraz wykazy wspotrzednych punktéw granicznych,

- kopie protokotow przekazania znakow geodezyjnych pod ochrone,

- kopie opisoOw topograficznych,

- kopie szkicow polowych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot

o

Ogolne zasady kontroli jako$ci Robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokos$ciowych oraz wykonaniem pomiaréw powykonawczych nalezy prowadzi¢ wedlug
ogolnych zasad okres$lonych w instrukcjach 1 wytycznych Glownego Urzgedu Geodezji
1 Kartografii lub Glownego Geodety Kraju [2+10].

7.  OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogdlne zasady obmiaru Robo6t podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa Robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i1 punktow
wysokosciowych w terenie jest / km (kilometr) trasy drogowej oraz [ szt. (sztuka)
odtworzonych punktéw osnowy geodezyjne;.

-27-



Specyfikacje Techniczne D.01.01.01

Roboty zwigzane z wykonaniem pomiarow powykonawczych 1 dokumentacji
powykonawczej zostang oplacone w ramach kwoty ryczaltowej, ktora nalezy poda¢ w Czesci
A ,,Wymagania Ogolne” Przedmiaru Robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogodlne zasady odbioru Robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

Obmiar robdt nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przektada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie szkicOw i dziennikdOw pomiaréw geodezyjnych
lub protokoétu z kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasy) oraz po odbiorze skompletowanej
dokumentacji geodezyjnej (pomiary powykonawcze).

Cena wykonania Rob6t obejmuje:

a) dla otworzenia trasy:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos$ciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem
1 oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- odtworzenie istniejacych punktéw osnowy geodezyjne;j,
b) dla pomiarow powykonawczych:
- wykonanie pomiar6w powykonawczych,
- naniesieniem zmian na map¢ zasadniczg.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwy, okreslenia, oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

2. Instrukcja techniczna 0-1-Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-1.-Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2.-Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK, 1983.

5. Instrukcja techniczna G-3.-Geodezyjna obshuga inwestycji, Glowny Zarzad Geodezji
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i Kartografii, Warszawa 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.1.-Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.
7.  Wytyczne techniczne G-3.2.-Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.
8. Instrukcja techniczna G-4.-Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.
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