Specyfikacje Techniczne D.01.02.01

D.01.02.01 USUNIECIE DRZEW I KRZEWOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robo6t zwigzanych
z usuni¢ciem drzew i krzewow w ramach zadania ,, Przebudowa drogi powiatowej Nr 1140B
Wolownia — Suchodoly w km 0+000 — 3+645”.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotycza prowadzenia robot przygotowawczych zwigzanych
z usunigciem drzew i krzakéw 1 obejmuja:

- karczowanie pni,

- Scinanie drzew kolidujacych z projektowang trasa,

- mechaniczne karczowanie §redniej gestosci krzewow, krzakow 1 podszycia.
1.4. OkKkreslenia podstawowe

1.4.1 Usunigcie drzewa — mechaniczne $cinanie drzew o danych $rednicach wraz
z karczowaniem pni oraz wywiezieniem dhuzyc, galezi, karpiny na wskazane miejsce.

Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.
1.5. Ogolne warunki dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace Robot
podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania Robdt

Do wykonywania Robo6t zwigzanych z usunigciem drzew i krzakow nalezy stosowac:
- pily mechaniczne,
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- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,
- spycharki,
- koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzgtem do prowadzenia prac zwigzanych
z wyrebem drzew,
- rowniarki.
Wszystkie maszyny powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

4.2. Transport dluzyc, karpiny, galezi

Karping nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny spetlia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchy drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw
tadunku 1 innych parametréw technicznych.

Karping nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonywania Robot
Ogdlne warunki wykonywania Robét podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5.2. Usunigcie krzewow

Krzaki znajdujace si¢ w pasie robdt ziemnych przewidziane w Dokumentacji Projektowe;j
do usunigcia, nalezy wykarczowac¢ przed rozpoczgciem Robot.

Karpina staje si¢ wlasnoscia Wykonawcy i nalezy ja przewiez¢ na wybrane przez niego
miejsce.

Doly po wykarczowanych pniach powinny by¢ wypehione gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zageszczone, zgodnie z wymaganiami zawartymi w normie PN-S-02205
,,Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania” [1].

Pozostalosci po wykarczowanych krzakach nalezy zagospodarowaé w sposob
zapewniajacy zachowanie wszelkich wymogow bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Wskazane jest rozdrobnienie odpadéw drzewnych w postaci krzakow i galezi za pomoca
rebaka.

Roslinno$¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna
by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt

-30-



Specyfikacje Techniczne D.01.02.01

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola prawidlowosci usunig¢cia drzew i krzakow

Sprawdzenie jakosci Robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia
roslinnosci, wykarczowania korzeni 1 zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypetniajacego
doty powinno spetia¢ wymagania normy PN-S-02205 [1].

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robo6t podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkag obmiarowa Robo6t zwigzanych usuni¢ciem pni jest / szt. (sztuka) oraz [ ha
(hektar) krzakéw, na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaré6w w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru Robdt
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposob odbioru Robét

Roboty objete niniejsza ST podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, ktory powinien by¢ dokonany po usuni¢ciu pni oraz zakrzaczen przewidzianych
w Dokumentacji Projektowe;.

Inzynier oceni wyniki badan i pomiaréw przedlozonych przez Wykonawce zgodnie
z n/n ST. W przypadku stwierdzenia usterek, Inzynier ustali zakres robdt poprawkowych
do wykonania, a Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za [ szt. usunigtego pnia oraz [ ha usunigtych krzakdéw nalezy przyjmowac
zgodnie z obmiarem i oceng jakosci Robot.

Cena wykonania Rob6t obejmuje:

- wykarczowanie pni drzew i krzakow,
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- odwiezienie karpiny poza teren budowy,

- wywoz dluzycy w miejsce wskazane przez inwestora,

- ewentualny koszt przyjecia i skladowania na wysypisku,
- rozdrobnienie na miejscu galezi oraz krzakow,

- zasypanie dolow wraz z zagg¢szczeniem gruntu,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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